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SOSTENIBILE IHGEGNEAN

Palitecnico
di Bari

Giovedi 4 dicembre 2025 h. 15,00-17,30

INCONTRO INAUGURALE
Saluto del Presidente della Rete E-Mobility, Dott. Paolo Cortese

Saluti istituzionali

MOBILITA SOSTENIBILE E MODELLO ENERGETICO

prof. Sebastian Brusca, Dipartimento di Ingegneria, Universita di Messina

Martedi9 dicembre 2025 h. 15,30-17,30
TRAZIONE, REGOLAZIONE E CONTROLLO DEGLI AUTOVEICOLI
ELETTRICI: 1| MOTORI PER L’E-MOBILITY

Prof. Giuseppe Fabri, Dipartimento di Ingegneria Industriale, Universita dell’ Aquila

Lunedi 15 dicembre 2025 h. 15,30-17,30
TRAZIONE, REGOLAZIONE E CONTROLLO DEGLI AUTOVEICOLI
ELETTRICI: IL CONTROLLO E LA GESTIONE DELLA SICUREZZA

Prof. Giuseppe Fabri, Dipartimento di Ingegneria Industriale, Universita dell’ Aquila

Giovedi 18 dicembre 2025 h. 15,30-17,30

COMPATIBILITA ELETTROMAGNETICA: CONSIGLI PRATICI
PER SUPERARE LE PROVE EMC

Ing. Maurizio Porro, Progettista schede elettroniche e del software

Mercoledi 14 gennaio 2026 h. 15,30-17,30
MOBILITA SOSTENIBILE IN AMBITO NAUTICO

Ing. Mary Calabrese, TransFluid Industrial e Marine

Lunedi 19 gennaio 2026 h. 15,30-17,30

TRAZIONE, REGOLAZIONE E CONTROLLO DEGLI
AUTOVEICOLI ELETTRICI: | CONVERTITORI DI
POTENZA PER PE-MOBILITY

Prof. Salvatore Foti, Dipartimento di Ingegneria, Universita di Messina
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SOSTENIBILE IHGEGNEAN

Politecnico
di Bari

Martedi 27 gennaio 2026 h. 15,30-17,30

MOBILITY DESIGN: RETHINKING TOMORROW CONNECTIONS
Dott. Wouter Aspleslagh, Istituto Europeo di Design

Mercoledi 4 febbraio 2026 h. 15,30-17,30
REALTA VIRTUALE E AUMENTATA PER LA MOBILITA'
SOSTENIBILE

Prof. Felice Sfravara, Dipartimento di Ingegneria, Universita di Messina

Lunedi 9 febbraio 2026 h. 15,30-17,30
MOBILITA SOSTENIBILE IN AMBITO AEROSPAZIALE

Ing. Matteo Ripepi, Specialista in strumenti CAE e simulazioni virtuali per sistemi ibridi

Venerdi 13 febbraio 2026 h. 15,30-17,30
INFRASTRUTTRE DI RICARICA

Ing. Claudio Biella, esperto infrastrutture di ricarica

Giovedi 19 febbraio 2026 h. 15,30-17,30
L’ INNOVAZIONE NELLA MOBILITA ELETTRICA E SOSTENIBILE)

prof. Giacomo Risitano, Dipartimento di Ingegneria, Universita di Messina

Mercoledi 25 febbraio 2026 h. 15,30-17,30

MOBILITAE SISTEMA ELETTRICO:
TECNOLOGIE PER L'INTEGRAZIONE E GESTIONE IN RETE

Prof. Giuseppe Forte, Politecnico di Bari

ESAME FINALE
I sessione: Mercoledi 18 marzo 2026 ore 16,00-17,30
IT sessione: Lunedi 13 aprile 2026 ore 16,00-17,30
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Palitecnica
di Bari

Percorso didattico erogato in modalita DDI dalla Rete di scuole per la mobilita sostenibile
(Rete E-Mobility) con la collaborazione di:

e MOTUS-E, la prima associazione in Italia costituita per fare sistema e accelerare il
cambiamento verso la mobilita elettrica.

e Dipartimento di Ingegneria Universita di Messina

e Politecnico di Bari
Coordinatore del corso:

Massimo Chillemi
LT.T. “Ettore Majorana”, Milazzo

Gruppo di coordinamento:

Antonio Spano (I.T.I.“Pininfarina”, Moncalieri), Andrea Davite (I.T.I.S. “Volta”, Alessandria),

Antonio Petrilli (ILI.S. “Fermi”’, Sulmona), Fabio Mascio (I.I.S. “Fermi”, Sulmona), Massimo D’Alessio

(I.I.S. “Zerboni”, Torino), Michele Pastore (I.L.S. “Zerboni”, Torino), Stefano Giaccaglia

(LS. “Archimede”, San Giovanni in Persiceto), Antonio Sarigu (IIS “Buccari-Marconi”, Cagliari),

Antonino Femino (ITT “Majorana”, Milazzo), Filippo Saporita (ITT “Majorana”, Milazzo)

Supporto tecnico:

LIS. “ Giancarlo Vallauri”’, Fossano

Link di accesso alle lezioni

https://iisvallauri.webex.com/meet/rete-emobility

Indirizzo email
corsostudenti@rete-emobility.it

Website

https://www.rete-emobility. it/
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